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年  月 （学     歴） 
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  1990 年 4 月 名古屋大学工学部機械学科 入学 

  1995 年 3 月   同 上 卒業 
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  2005 年 5 月 神戸大学大学院自然科学研究科機械・システム科学専攻 助教授 

  2007 年 4 月 神戸大学大学院工学研究科情報知能工学専攻 准教授 

  2010 年 4 月 神戸大学大学院システム情報学研究科システム科学専攻 准教授 

  2023 年 4 月 神戸大学大学院システム情報学研究科システム情報学専攻 准教授 

  2024 年 4 月 神戸大学大学院システム情報学研究科システム情報学専攻 教授 

年  月 （受  賞） 

 2021 年 10 月 神戸大学工学部令和二年度優秀教育賞（神戸大学） 

教 育 研 究 上 の 業 績 

部局 大学院システム情報学研究科 

専攻・講座 システム情報学専攻 共創システム情報学講座 

氏名 小林 太 
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（学 術 論 文） 

※ Web of Science に登録されている学術誌等に掲載されている論文等 

（a．学会誌，専門誌等に掲載された論文） 
 

1. ※ F. Kobayashi, T. Fukuda, 他 2 名 
Shape Reconstruction System Integrating Stereo Vision and Shape-from-Shading with Evolutionary 
Programming 
Journal of Electronic Imaging, Vol.7, No.1, pp.8-15 (1998) 
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配管腐食診断システムの研究（超音波探傷法による平面情報を用いた腐食種類，規模の推定） 
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日本機械学会論文集 C 編, 69 巻 685 号, pp.2344-2349 (2003) 
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日本機械学会論文集 C 編, 71 巻 710 号, pp.2888-2895 (2005) 
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ロボット遠隔操作のための近接センサを用いた適応的環境提示システムの開発 
日本機械学会論文集 C 編, 71 巻 712 号, pp.3494-3501 (2005) 
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ユニバーサルロボットハンドのための分布型圧力センサの開発 
日本機械学会論文集 C 編, 73 巻 733 号, pp.2561-2567 (2007) 
 

17. 西水亮, 松井哲也, 小池正浩, 野中善夫, 小島史男, 小林太 , 他 5 名 
複雑形状部検査のための渦電流探傷システムの開発 
日本原子力学会和文論文誌, Vol.7, No.2, pp.142-151 (2008) 
 

18. 中本裕之, 小林太 , 他 3 名 
ユニバーサルロボットハンドによる回転操作中の形状識別（DP マッチングを用いた対象物

の局所形状識別） 
システム制御情報学会論文誌, Vol.21, No.7, pp.219-225 (2008) 
 

19. 中本裕之, 小林太 , 他 3 名 
連続 DP を用いたユニバーサルロボットハンドによる回転操作中物体の外周形状識別 
日本機械学会論文集 C 編, 74 巻 746 号, pp.2521-2527 (2008) 
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Shape Classification in Continuous Rotation Manipulation by Universal Robot Hand 
Journal of Advanced Computational Intelligence and Intelligent Informatics, Vol. 13, No. 3, pp.178-
184 (2009) 
 

21. 福井航, 小林太 , 他 6 名 
トルクリミット機構を有する多指多関節ユニバーサルロボットハンドシステムの開発 
日本 AEM 学会論文集, Vol.19, No.3, pp.557-563 (2011) 
 

22. F. Kobayashi, G. Ikai, 他 2 名 
Two-Fingered Haptic Device for Robot Hand Teleoperation 
Journal of Robotics Vol.2011, Article ID 419465, 9 pages (2011) 
 

23. W. Fukui, F. Kobayashi, 他 5 名 
High-Speed Tactile Sensing for Array-type Tactile Sensor and Object Manipulation based on Tactile 
Information 
Journal of Robotics Vol. 2011, Article ID 691769, 9 pages (2011) 
 
 
 
 

23’. 福井航, 小林太 , 他 5 名 
分布型触覚センサの高速触覚情報取得と触覚情報に基づいた物体操作 



 
 

システム制御情報学会論文誌, Vol.25, No.5, pp.117-125 (2012) 
（23 の日本語版） 
 

24. ※ F. Kobayashi, F. Kojima, 他 4 名 
Slip detection with multi-axis force/torque sensor in universal robot hand 
International Journal of Applied Electromagnetics and Mechanics, Vol.39, No.1-4, pp.1047-1054 
(2012) 
 

25. ※ W. Fukui, F. Kobayashi, 他 6 名 
Tactile-based object manipulation (TbOM) for a multi-fingered robot hand 
International Journal of Applied Electromagnetics and Mechanics, Vol.39, No.1-4, pp.1055-1061 
(2012) 
 

26. ※ H. Nakamoto, F. Kobayashi, F. Kojima 
Evaluation of Circle Diameter by Distributed Tactile Information in Active Tracing 
Journal of Sensors, Vol.2013, Article ID 658749, 7 pages (2013) 
 

27. ※ F. Kobayashi, K. Hasegawa, 他 2 名 
Motion capture with inertial measurement units for hand/arm robot teleoperation 
International Journal of Applied Electromagnetics and Mechanics, Vol.45, No.1-4, pp.931-1937 (2014) 
 

28. ※ H. Nakamoto, T. Wakabayashi, F. Kobayashi, F. Kojima 
Estimation of Displacement and Rotation by Magnetic Tactile Sensor Using Stepwise Regression 
Analysis 
Journal of Sensors, Vol.2014, Article ID 459059, 7 pages (2014) 
 

29. ※ H. Nakamoto, H. Ootaka, M. Tada, I. Hirata, F. Kobayashi, F. Kojima 
Stretchable Strain Sensor Based on Areal Change of Carbon Nanotube Electrode 
IEEE Sensors Journal, Vol.15, No.4, pp.2212-2218 (2015) 
 

30. K. Shimizu, F. Kobayashi, 他 2 名 
POD Evaluation for Joint Angles from Inertial and Optical Motion Capturing System 
E-Journal of Advanced Maintenance, Vol.7, No.4, pp.206-215 (2016) 
 

31. ※ H. Nakamoto, H. Ootaka, M. Tada, I. Hirata, F. Kobayashi, F. Kojima 
Stretchable Strain Sensor With Anisotropy and Application for Joint Angle Measurement 
IEEE Sensors Journal, Vol.16, No.10, pp.3572-3579 (2016) 
 

32. ※ 西久保大輔, 中本裕之, 小林太 , 小島史男 
ヒトの歯の構造を持つ食感センサ 
日本食品科学工学会誌, 63 巻 6 号, pp.268-273 (2016) 
 

33. ※ S. Sasai, H. Nakamoto, F. Kobayashi, F. Kojima 
Estimation method using genetic programming for location and depth on distributed tactile sensor 
International Journal of Applied Electromagnetics and Mechanics, Vol.52, No.3-4, pp.1221-1229 
(2016) 
 

34. ※ F. Kobayashi, K. Kitabayashi, 他 3 名 



 
 

Human motion caption with vision and inertial sensors for hand/arm robot teleoperation 
International Journal of Applied Electromagnetics and Mechanics, Vol.52, No.3-4, pp.1629-1636 
(2016) 
 

35. ※ H. Nakamoto, H. Ootaka, I. Hirata, F. Kobayashi, F. Kojima 
Stretchable strain sensor for distributed strain measurement and design of measurement circuit 
International Journal of Applied Electromagnetics and Mechanics, Vol.52, No.3-4, pp.1681-1688 
(2016) 
 

36. ※ T. Yamaji, H. Nakamoto, H. Ootaka, I. Hirata, F. Kobayashi 
Rapid Prototyping Human Interfaces Using Stretchable Strain Sensor 
Journal of Sensors, Vol.2017, Article ID 9893758, 9 pages (2017) 

 
37. H. Nakamoto, D. Nishikubo, F. Kobayashi 

Food texture evaluation using logistic regression model and magnetic food texture sensor 
Journal of Food Engineering, Vol.222, pp.20-28 (2018) 
 

38. N. Souda, H. Nakamoto, F. Kobayashi 
Food Texture Quantification Using a Magnetic Food Texture Sensor and Dynamic Time Warping 
Food Science and Technology Research, Vol.24, No.2, pp.257-263 (2018) 
 

39. H. Nakamoto, T. Yamaji, I. Hirata, H. Ootaka, F. Kobayashi 
Joint angle measurement by stretchable strain sensor 
Journal of Ambient Intelligence and Humanized Computing, 6 pages (2018) 
 

40. H. Nakamoto, T. Yamaji, A. Yamamoto, H. Ootaka, Y. Bessho, F. Kobayashi, R. Ono 
Wearable Lumbar-Motion Monitoring Device with Stretchable Strain Sensors 
Journal of Sensors, Vol.2018, Article ID 7480528, 7 pages (2018) 
 

41. N. Souda, H. Nakamoto, F. Kobayashi, 他 2 名 
Food Texture Quantification of Tempura Using Magnetic Food Texture Sensor and Time-series Data 
Sensors and Materials, Vol.31, No.7, pp. 2357–2365 (2019) 
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A Magnetic Food Texture Sensor and Comparison of the Measurement Data of Chicken Nuggets 
Sensors, Vol.21, 14 pages (2021) 
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Wearable Band-Shaped Device and Detection Algorithm for Laryngeal Elevation in Mendelsohn 



 
 

Maneuver 
IEEE Sensors Journal, Vol.21, No.13, pp.14352-14359 (2021) 
 

46. H. Nakamoto, Y. Nagahata, F. Kobayashi 
Food Texture Measurement System Using Rod Type Actuator for Imitation of Human Mastication 
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日本食品科学工学会誌, Vol.69, No.12, pp.565-572 (2022) 
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Online Estimation of Surface Roughness by Recurrent Fuzzy Model in Grinding Process 
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Surface Roughness by Degree of Fuzziness- 
Proc. of 3rd International Conference on Advanced Mechatronics, pp.680-685 (1998) 
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Shape Reconstruction System Integrating Stereo Vision and Shape-from-Shading -Shape 
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Sensor Selection Based on Possibility Measure for Grinding System 
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Adaptation, Learning and Evolution for Intelligent Systems 



 
 

Proc. of IEEE International Conference on Fuzzy Systems, pp.1203-1210 (1999) 
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Sensory Evaluation System based on KANSEI Self-tuning Spline Fuzzy Inference (Acquisition of 
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Proc. of IEEE International Conference on Fuzzy Systems, pp. 1498-1503 (1999) 
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Sensor Selected Fusion Using Selection Rules Acquired by ES (Application to Inference of Surface 
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Proc. of IEEE International Conference on Fuzzy Systems, pp.1068-1073 (2000) 
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Sensor Selected Fusion for Intelligent Robotic Systems 
Proc. of 1st IFAC Conference on Mechatronic Systems, pp.561-566 (2000) 
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Proc. of 3rd Annual IEEE Conference on Intelligent Transportation Systems, pp.21-26 (2000) 
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Extraction of KANSEI form Expert and Sensory Evaluation System based on KANSEI 
Proc. of IEEE International Conference on Industrial Electronics, Control and Instrumentation, pp.211-
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Seamless Tracking System with Multiple Camera 
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Proc. of International Conference on Multisensor Fusion and Integration for Intelligent Systems, 
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pp.1382-1386 (2002) 
 

20. ※ F. Kobayashi, S. Sakai, F. Kojima 
Determination of Exploration Target Based on Belief Measure in Multi-Robot Exploration 
Proc. of IEEE International Symposium on Computational Intelligence and Automation, pp.1545-1550 
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